Bedienungsanleitung fiir das DL9HDA-Steuergerat fiir den
Christian-Koppler nach DL3LAC

© 23.05.2026 Holger Dorschel, DL9HDA, DARC OV E09

Hinweis: Relevante Anderungen zur Vorversion sind grau hinterlegt!

Das Inhaltsverzeichnis befindet sich auf Seite 2, 3 und 4.

1 Vorwort zu dieser Handbuchversion

Dieses Handbuch beschreibt die Bedienung des Steuergerates ab der Version 6.00 der Firmware. Die
aktuelle Version ist 6.00. Bereits mit der Version 5.00 wurde eine grundlegend andere Bedienung
eingefiihrt. Neben der Bedienung ergeben sich folgende grundsatzlichen Anderungen:

o Es konnen jetzt bis zu vier Transceiver angelegt werden. Das Umschalten zwischen einem Ge-
rat mit der seriellen Schnittstelle z.B. ELECRAFT K3 und einem ICOM-Gerat lber die interne
Cl-V-Schnittstelle des Steuergerates ist somit problemlos moglich. Fiir jeden Transceiver kann
der Hersteller/Modell, die Speicherbank, die Ubertragungsgeschwindigkeit sowie wenn erfor-
derlich die CI-V-Gerateadressen angegeben werden. Bei den CI-V Gerdteadressen wird die
Adresse des Controllers allerdings nur einmal eingestellt.

o Bisher noch nicht umgesetzt: Es kann, sofern der Bedarf besteht, eine automatisierte
CAT-Schnittstellenumschaltung realisiert werden. Hierzu verbindet man dann bisher
nicht verwendete Pins des TRX-Anschlusses mit freien Pins des Mikrocontrollers. So
kénnte dann zwischen z.B. FTDX-5000D und FTDX101D eine automatische Umschal-
tung erfolgen.

e Das Belegen des Speichers mittels Fast-Copy ist zwar noch mdoglich, wird nun aber anders
umgesetzt.

e Es muss nicht mehr zwischen der Datenabfrage des Transceivers durch das Steuergerat oder
Computer umgeschaltet werden. Kommen fiir eine einstellbare Zeit keine Abfragen des Com-
puters, dann pollt das Steuergerat automatisch. Im Display erscheint dann in der oberen Zei-
le ein : flir Computer bzw. = fir Steuergerat.

e Die Frequenz im Display wird nun in Kilohertz anstelle Megahertz angezeigt. Der blinkende
Punkt ist nicht mehr vorhanden.

e Im Transceiver-Betrieb wird nun neben TE: die Transceiver-Nummer 1...4 angezeigt.

e Die Menistruktur wurde verandert. Menlipunkte, die nicht niitzlich sind, sind unter Umstéan-
den ausgeblendet.

Ab der Version 6.00 ist der Vorbereitung fiir den AA-Zero II-Betrieb (noch in Entwicklung) sowie der
Remote-Betrieb implementiert worden.
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2 Wichtige Hinweise

Haftungsausschluss!

Ich schlieBe jegliche Haftung fiir simtliche Schaden an Transceivern, Endstufen, dem
Steuergerat oder sonstigen Zubehorteilen aus, die durch die Nutzung des Steuer-
gerates mit der Firmware 5.00 oder aufwarts betrieben werden.

Die Firmware wurde gewissenhaft erarbeitet und ausfiihrlich mit einem ELECRAFT K3
in Verbindung mit einem ELECRAFT P3 Panoramaadapter sowie einer ELECRAFT KPA
500 Endstufe getestet. Getestet wurde zusatzlich mit einem ICOM IC-7300 und ICOM
IC-706 MKIIG.

Ich kann nicht garantieren, dass beim Einspielen der neuen Firmware ab Version 5.00
die bisherigen Speichereinstellungen nicht verandert werden. Daher bitte vorher die
Speichereinstellungen notieren.

2.1 Netzteil

Wichtiger Hinweis fiir die Inbetriebnahme!

Es muss immer erst das Netzteil eingeschaltet werden. Danach werden die einzelnen
Komponenten einer Station wie TRX, Endstufe usw. eingeschaltet.

Dementsprechend werden erst alle Gerdte ausgeschaltet und das Netzteil als letztes.

Gelegentlich kommt es zu Brummeinstrahlung, HF-Einstrahlung oder andere Masse ge-
bundene Storungen. Manchmal klackt das innere Relais des Steuergerates im Takt des
Tragers, insbesondere bei groReren Ausgangsleistungen. Hier kann ein separates Netz-
teil Abhilfe schaffen. Ringkerne sind nattrlich auch immer eine gute Moglichkeit.

2.2 Splitbetrieb

Split-Konfiguration des Transceivers!

Im Falle des Splitbetriebes muss die Empfangsfrequenz auf dem VFO-A und die Sende-
frequenz auf dem VFO B liegen.

Bitte den Abschnitt 6.3.1 beachten!




2.3 Drehencoder

Es kann nach einem Firmware-Update die Einstellung fir die Encoder-Schrittanzahl verloren gehen.
Man merkt das recht schnell, weil sich die Menueintrdage nicht korrekt auswahlen lassen oder weil Ls
und Cs sehr grolRe Schritte machen.

Daher die Spannungsversorgung trennen, den Taster fir die Ls dricken und gedriickt halten und
dann die Spannungsversorgung verbinden. Im Display ist nichts zu sehen. Nun den Taster |6sen.

Im Display erscheint nun:

LPREESS: SOk
1

Nun den Taster fir die Ls so oft driicken, bis die Anzahl der bendtigten Schritte richtig gewahlt
wurde. Meistens sind dies 1 oder 4.

LPRESS SO
4

Nun den Taster fur die Cs dricken.

2.4 Zusammenspiel mit Computersoftware

Fir den Betrieb mit einem Computer-Programm gibt es verschiedene Moglichkeiten. Ein ELECRAFT
K3 kann Uber die serielle Schnittstelle (EIA-232) mit dem Steuergerat verbunden werden. Das Steuer-
gerat wiederum ist dann mit dem Computer verbunden und befindet sich also zwischen Computer
und Transceiver.

Beim ELECRAFT K3S kann der Transceiver direkt (iber USB mit dem Computer verbunden werden. Das
Steuergerat wird dann lediglich mit der seriellen Schnittstelle des K3S verbunden. Samtliche Informa-
tionen des K3S werden dann sowohl {iber USB als auch EIA-232 ausgegeben.

Bei neueren ICOM Transceivern wie dem IC7300 ist es dhnlich. Der Anschluss an den Computer kann
via CI-V oder USB erfolgen. Das Steuergerat hdangt dann parallel zu den anderen Gerdten am CI-V Bus
oder alleine am CI-V-Anschluss des IC7300.

Das Steuergeréat reagiert via Interrupt auf eingehende Daten. Wenn innerhalb von zehn Millisekun-
den (10 ms) keine Daten eingehen, dann erfolgt die Auswertung der bisher eingelesenen Daten.

Programme wie N1MM-Logger+ oder RUMIogNG bieten sehr hohe Datenabfrageraten von bis zu 0,2
Sekunden an. Das ist fur das Steuergerat iberhaupt kein Problem.

Problemtisch kann es werden, wenn die automatische Datenausgabe bei den Transceivern aktiviert
ist. Beim ELECRAFT sind dies die HI-Einstellungen und bei ICOM CI~U Transoeive OH

Wenn jetzt die Daten des Transceiver mit einer hohen Rate abgefragt werden, gleichzeitig der Trans-
ceiver aber auch die Daten aufgrund des Drehens am VFO-Knopf ausgibt, dann kann es vorkommen,
dass keine Pausen von mindestens 10 ms auftreten, weil die serielle Schnittstelle permanent mit
Daten geflutet wird. Ein Update der Frequenzanzeige und damit das Nachfiihren des Christian-
Kopplers erfolgt somit verzogert.



Diese Anmerkung gilt im Grunde fir alle Transceiver mit selbststandiger Datenausgabe in Verbindung
mit kurzen Abfragezeiten durch Computerprogramme. Auch andere Gerate wie z.B. Endstufen, die
Uber die seriellen Schnittstellen mit dem TRX verbunden sind, kénnen dann gestért werden.

Daher sollte Gberlegt werden, ob kurze Abfragezeiten bendtigt werden. Bei RUMIogNG zeigt sich,
dass eine Abfrage von 0,5 Sekunden und bei N1MM-Logger+ die Radio-Polling Rate mit 50% Slower
ausreichend ist.

2.5 Hinweis zum ELECRAFT K3S bei Anschluss des Computers via USB
Normalerweise wartet das Steuergerat eine gewisse Zeit (Meri: 15«16 Foll Fause) auf Daten
vom Computer und beginnt nach Ablauf dieser Zeit mit der selbststdandigen Abfrage des Transceivers.

Wenn der ELECRAFT K3S Uiber USB mit dem Computer verbunden ist, dann muss dieses im Meni des
K3S unter EIA-232 auch so eingestellt sein (LI%k). Wenn LIk eingestellt ist, dann kann der K3S aber
nicht Gber die EIA-232 Schnittstelle abgefragt werden. Die automatische Datenabfrage funktioniert
dann nicht!

2.6 Watchdog

Wenn ein Fehler auftritt wird nach etwa acht Sekunden das Steuergerat neu
gestartet.




3 Einleitung

Dieses Steuergerat kann als Steuergerat fiir den Christian-Koppler nach DL3LAC eingesetzt werden.
Das Steuergerat ist kompatibel zum bisher verwendeten Kabel. Die Verriegelung der PTT-Line kann
mittels Relais geschaltet werden, sofern ein Transceiver benutzt wird.

Es verfugt Gber zwei vom Mikrocontroller des Steuergerates galvanisch getrennten seriellen Schnitt-
stellen nach dem EIA-232-Standard zum Anschluss eines Transceivers und eines Computers. Die
Verbindung zum Transceiver erfolgt iber eine mannliche, neunpolige D-SUB-Buchse oder (iber ein
zweipoliges Kabel fiir ICOM-Geréte, die die Cl-V-Schnittstelle verwenden. Bei einigen Transceivern
wie ELECRAFT K3 oder YAESU FT-2000 erfolgt die Anbindung direkt Gber 1:1 Kabel. Bei anderen
Transceivern muss ein entsprechendes Kabel gefertigt werden. Naheres im Anhang Al.

Die CI-V-Schnittstelle kann auch als Option intern verbaut werden. Neuere ICOM-Transceiver wie der
IC-7300 kdnnen auch mittels USB-Schnittstelle mit einem Computer verbunden werden. Zeitgleich
kann vom Steuergerat Uiber die CI-V-Schnittstelle auf den Transceiver zugegriffen werden.

Ahnliches gilt fiir den ELECRAFT K3S. Die Informationen, die (iber die Schnittstelle laufen, werden
Giber die vorhandene serielle Schnittstelle weitergeleitet. So ist es moglich, dass das Steuergerat den
Splitbetrieb erkennt und.

Mittels weiblicher, neunpoliger D-SUB-Buchse wird der Computer bei Bedarf angeschlossen. Auch die
Verbindung zum Computer erfolgt tGiber 1:1 Kabel.

Die Bedienung erfolgt liber zwei Drehencoder mit Tastfunktion. Als Anzeige sollte ein OLED-Display
verwendet werden.

Ein Meni bietet derzeit 16 Hauptmeniipunkte sowie einige Untermenis. Der Speicher mit vier Spei-
cherbanken bietet Platz fiir vier unterschiedliche Antennenkonfigurationen mit jeweils maximal 500
Speicherplatzen von 160 bis 6m.

Insgesamt kénnen vier Transceiver-Konfigurationen hinterlegt werden. Am allerbesten Funktioniert
das Steuergerat mit Transceivern, die die KENWOOD-Steuergerate verwenden und mit RUMIogNG,
LogdOM oder NIMM Logger+ angesteuert werden. Diese Kombinationen ermdglichen auch einen
komfortablen Splitbetrieb.

Ich habe andere Autoren von Log-Programmen angeschrieben, ob nicht entsprechende Transceiver-
Abfragen implementiert werden kénnen. Leider waren die Antworten eher zuriickhaltend oder es
gab erst gar keine Antworten ... Eigentlich Schade, denn es es handelt sich um kommerzielle oder
lizenzpflichtige Programme.



Viele Programme fragen sehr viele Daten vom TRX ab. Das kann manchmal das Steuergerat zum stol-

pern bringen. Daher bitte die Abfragerate verringern. Hier am Beispiel von NIMM+.

Com7 ®

Speed Parity DataBits. Stop Bits
19200 ~ N ~ 8 ~ N1 e
DTR (pin 4} RTS (pin 7) Icom Code (hex) Radio Nr

Always Off ~ Always Off -~ 94 1 ~

(C) Enable Both Hardware & Software PTT
(C) PTT via Radio Command SSB Mode

. [_J PTT via Radio Command CVWV Mode

|| Allow ext interrupts [~ PTT via Radio Command Digital Mode

FootSwitch (pin 6)
None w

Radio Poling Rate

100% Slower

1, Always Off, Always Off, Icom Hex Code
= Always On with a COM port powered interface.
Set the radio to the same speed or auto-baud.

Set the radio CFV Transceive option to OFF.

100% Slower

Help Cancel

Sofern darauf verzichtet werden kann, sollte bei KENWOOD- und ELECRAFT-Gerdten die Huito

sonst die Schnittstellen beim Drehen des VFO.



3.1 Grundsatzliche Betriebsarten

e  Hand-Betrieb: Dieser dient ausschlieBlich zur korrekten Abstimmung, also zum Finden der richti-
gen Einstellung fur die Spulen und Kondensatoren, oder ob der Koppler in Hochpass- oder Tief-
pass-Konfiguration eingesetzt wird. Die PTT-Line ist immer deaktiviert.

Steuergerat
_|_> Christian-Koppler

Abbildung 1

e Speicher-Betrieb: In diesem Betrieb konnen die Speicherplidtze belegt werden. Diese sind Fre-
guenzbereichen zugeordnet. Die Bandauswahl erfolgt mit dem linken Encoder und der Fre-
qguenzbereich innerhalb des Bandes wird mit dem rechten Encoder ausgewahlt. Die PTT-Line ist
immer deaktiviert.

Steuergerat
_|_> Christian-Koppler

Abbildung 2

e  Transceiver-Betrieb mit aktiver VFO-A-Abfrage: Hier wird die VFO-A-Frequenz des Transceivers
abgefragt. Entsprechend der Frequenz werden anhand der im Speicher hinterlegten Informatio-
nen die Spulen und Kondensatoren und die Hoch-/Tiefpasskonfiguration eingestellt.

4_,—» Transceiver

Christian-Koppler

Steuergerat

Abbildung 3

e  Transceiver-Betrieb mit deaktivierter VFO-Abfrage und Betrieb mit einem Computer. Die Ab-
frage des VFO-A mit einer Software z.B. UcxLog oder RUMIogNG. Diese Abfrage wird durch das
Steuergerat an den Transceiver weitergeleitet und die Antwort des Transceivers wird zur An-
steuerung der Spulen und Kondensatoren sowie der Hoch-/Tiefpasskonfiguration anhand der im
Speicher hinterlegten Informationen verwendet.

< > Steuergerat

Transceiver
EIA-232 ¢
Computer

Christian-Koppler

Abbildung 4
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e  Transceiver-Betrieb mit deaktivierter VFO-Abfrage und Betrieb mit einem Computer. Im Gegen-
satz zum vorherigen Punkt ist aber der Transceiver mit der USB-Schnittstelle mit dem PC verbun-
den. Die Verbindung zwischen Steuergerat und Transceiver erfolgt (iber die weiter vorhandene
EIA-232 oder CI-V-Schnittstelle. Der USB-Datenverkehr wird beim K3S einfach an die EIA-232
weitergeleitet. Beim ICOM-7300 wird die Info des VFO (iber die CI-V Schnittstelle weitergeleitet
kann aber auch vom Steuergerat unabhangig vom Computer abgefragt werden.

USB

Computer <

Y

Transceiver

Steuergerat

_I—b Christian-Koppler

Abbildung 5

Computer-Betrieb: Das Steuergerat ist mit dem Computer verbunden. Der Transceiver ist allerdings
nicht mit dem Steuergerat verbunden, sondern z.B. via USB mit dem Computer und er verfligt Gber
keine weitere Schnittstelle. Fiir diese Betriebsart muss von der Treibersoftware des Transceivers un-
bedingt ein VCP (virtual com port) zur Verfligung gestellt werden. Es muss also beim Verbinden des
Transceivers mit dem PC eine COM-Port eingerichtet werden. Uber eine Software-Bridge wird der
Datenverkehr zwischen Transceiver und Steuersoftware ausgewertet und an das Steuergerat zur An-
steuerung der Spulen und Kondensatoren sowie der Hoch-/Tiefpasskonfiguration anhand der im
Speicher hinterlegten Informationen gesendet. Erlduterungen sind im Anhang 2 zu finden!

UsB

Computer :'. Transceiver

Y

A
EIA-232

Y

Steuergerat

_|—> Christian-Koppler

Abbildung 6
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Im Remotebetrieb befindet sich das Steuergerat abgesetzt vom Computer und in unmittelbarer
Ndhe zum Christian-Koppler. Die Einstellung des Kopplers erfolgt Uber eine selbst zu erstellende
Software. DL9HDA plant im Laufe des Jahres eine eigene Softwarel6sung auf Java-Basis.

EIA-232

h
Yy

Computer

Steuergerat

_‘—> Christian-Koppler

Abbildung 7
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4 Einschalten des Steuergerates

4.1 Anzeigen der Betriebsinformationen und des Copyrights

Nur wenn man es im Menl —— Merni 1315 —— eingestellt hat, erscheinen einige Informationen,
wie Copyright und die aktuellen Einstellungen. Das Anzeigen kann durch Druck der beiden Knopfe
abgebrochen werden.

4.2 Anzeigen in einem der Betriebsarten
Nach den Infotexten oder, wenn diese ausgeschaltet sind, direkt nach dem Einschalten erscheint
einer der folgenden Betriebsarten:

e Handbetrieb

Ha

rod-Betrish
B TF HEE

o Links unten steht der Wert fiir die Spulen in mH.
o Inder Mitte unten steht TF oder HF, was fiir Tiefpass oder Hochpass steht.
o Rechts unten steht der Wert fiir due Kondensatoren in pF.

e Speicherbetrieb

MEM 1 T EEE
BE. BE TF AL

P R ]
L cn

o  Wie im Handbetrieb befinden sich in der unteren Zeile die Informationen zur Koppler-
einstellung.
Links oben zeigt MEM an, dass der Speicherbetrieb aktiv ist.
Die 1 zeigt an, dass die Speicherbank Nr. 1 ausgewahlt wurde.
Der Speicherplatz, der durch eine Frequenzangabe dargestellt wird, befindet sich oben
rechts. Hier sind es 7000 KHz. Es ist der erste Speicher im 40 m-Band.

e Transceiver-Betrieb mit Abfrage durch das Steuergerat oder den Computer

R

k.

i

15 i

5] TF

]
[y ]

1
1

Y]

-]

!
%
!
-

1

[
[
[an]
e
L

Links oben wird der Transceiver angezeigt. TE¥ 1 steht fiir Transceiver Nr. 1.
Die 1 zeigt an, dass die Speicherbank Nr. 1 ausgewahlt wurde.
Das = zeigt an, dass die Daten durch das Steuergeréat abgefragt werden.

o O O O

Wie im Handbetrieb befinden sich in der unteren Zeile die Informationen zur Koppler-
einstellung.
o  Erscheint anstelle des & ein  wird angezeigt, dass eine Datenabfrage durch den Compu-
ter erfolgt.
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e Transceiver-Betrieb ohne Verbindung zum Transceiver oder die Verbindung besteht und der

VFO wurde auBerhalb der Bandgrenzen eingestellt

o AA-Zeroll

O

e Remotebetrieb

O

O

O

o
=

i
—

iy

-
T

T

M

-

]

[y ]

-

e

i

[ I

[y ]

[}

M

[}

[y ]

-

e

i

P -

- Betrish-Mods -
HA-Zaro I1

Diese Betriebsart befindet sich in Entwicklung.

Links unten steht der Wert fiir die Spulen in mH.
In der Mitte unten steht TF oder HF, was fiir Tiefpass oder Hochpass steht.
Rechts unten steht der Wert fiir due Kondensatoren in pF.

14

TEH blinkt!

Blinkt die Anzeige TE:#1 und wird anstelle der Frequenz nur #:#:#:#:# angezeigt, dann
besteht keine Verbindung zum TRX.
Blinkt die Anzeige TE:#1 nicht und wird anstelle der Frequenz nur #:#:#:#:# angezeigt,
dann befindet sich der Transceiver-VFO auRerhalb der Bandgrenzen.



5 Zugriff auf das Menii

Man gelangt eigentlich immer zum Meni in dem der linke Knopf solange gedriickt wird, bis

Meckhsel in das

== Meni --

erscheint. Blinkt —— [i=rnii ——, dann kann der Knopf losgelassen werden. Blinken bedeutet immer,
dass eine Auswahl getroffen wurde.

Durch Drehen eines der beiden Knopfe gelangt man zu den Menupunkten. Die jeweils letzte Auswahl
wird gespeichert und beim Aufruf des Menis sofort angesprungen.

Das Meni besteht aus insgesamt 16 Punkten. Einige davon bieten nach der Auswahl einige Unter-
punkte, andere nur eine Auswahl aus zwei Moglichkeiten. MaRgeblich fiir die Anzeige sind die unter

- Pend @116 ——
Betrish-Mode

und

- flenl B3S18 ——
Transceiwver

vorgenommene Einstellungen. So erscheinen z.B. im Handbetrieb nicht die Einstellungen, die fir den
Speicherbetrieb und den Transceiver-Einstellungen notwendig sind. Stattdessen erscheint beim Der-
hen nach Rechts folgernder Meniipunkt:

-= Mend @916 ——
Uersion

5.1 Auswahl eines Menii-Punktes
Wenn nun

- Plend 89518 ——
Uersion

erscheint, dann kann man den linken Kopf driicken, bis Lizi=1om blinkt. Lasst man nun den Knopf
los, erscheint folgende Anzeige:

- Larzion -

P alt

Mit dem linken Knopf wahlt man den Koppler neueren Typs (ab 2014) und mit dem rechten Knopf
den alten Koppler-Typen aus. Spatestens wen =i oder &l 1 zu blinken beginnt, kann der Knopf
wieder losgelassen werden. Es erscheint wieder:

15



Llgrsion

Drickt man den rechten Knopf erscheint:

- Moy —-——
wisder werlassen

Wenn wigdar werlassern blinkt, kann der rechte Knopf losgelassen werden und man gelangt zur
urspringlichen oder der unter —— ey Ei-<1& —— ausgewdhlten Betriebsart. Es erscheint einer
der Anzeigen, wie unter Abschnitt 4.2 beschrieben.

5.2 Die Meniipunkte
Nachfolgend werden alle 16 Menlipunkte erldutert. Wie im Abschnitt 5 erldutert, sind nicht immer
alle 16 Menupunkte sichtbar.

5.2.1 -- Menii 01/16 -- Betrieb/Mode
Hier wird der Betriebsmodus ausgewahlt. Diese sind

e Betriebsmodus 1: Handbetrieb

e Betriebsmodus 2. Speicherbetrieb

e Betriebsmodus 3. Transceiver 1

e Betriebsmodus 4. Transceiver 2

e Betriebsmodus 5. Transceiver 3

e Betriebsmodus 6. Transceiver 4

e Betriebsmodus 7. AA-Zero Il (in Entwicklung)
e Betriebsmodus 8. Remote Betrieb

5.2.2 -- Menii 02/16 -- Speicher
Dieser Eintrag ist im Betriebsmodus 1 nicht sichtbar.

e Hier wird die Speicherbank 1...4 ausgewahlt. Die Auswahl bezieht sich immer auf die zuvor
eingestellte oder vor dem Menliiaufruf benutzte Betriebsart Speicherbetrieb bzw. Transceiver-
Betrieb 1...4!

5.2.2.1 Speicher kopieren
e Manchmal bendtigt man zwei Antennenabstimmungen z.B. fiir einen Dipol einmal feucht
und einmal trocken. Dabei sind meistens nur wenige Frequenzbereiche insbesondere bei den
Lowbands anzupassen. Damit man nun nicht alles zweifach eingeben muss, kann man mit
dieser Funktion eine Speicherbank komplett kopieren.
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uelle ———> Jisl

i
1 2

e Abbruch mit dem rechten Knopf.

e Die Auswahl von Quelle erfolgt durch Drehen des linken Knopfes, die des Zieles durch
Drehen des rechten Knopfes.

e Dann den linken Knopf gedriickt bis koFisren 1&ufi erscheint und blinkt. Dann den
Knopf loslassen und einen Moment warten.

e Im Display erscheint dann wieder:

-—  Speicher -

=peich. korieren

5.2.2.2 Speicherbank l6schen
e Hier wird der gesamte Speicher gel6scht.
e Eserscheint:

“reicherbank 1-4
werden aslischt]

Bitte beids
Ernarfe dracken!

e Wenn beide Knopfe langer gedriickt werden, erscheint:

szchuna lauft
Bitte warten ...

e Ohne Knopfdruck, erscheint:

Hichts wurds
agléschil

5.2.2.3 Datensicherung
o Hierzu wird ein Terminalprogramm bendtigt, welches das XMODEM-Protokoll wie z.B. Tera
Term beherrscht.

AMODEM Emefana
Jetzt starten!

e Im Programm Tera Term muss unter Einstellungen = Serieller Port die Schnittstelle, mit dem
das Steuergeridt mit dem Computer verbunden ist, angegeben werden. Die Ubertragungs-
parameter sind wie beim Steuergerat einzustellen.

17



Seriellen Port einrichten

Port: COMb5 ~
Baud rate:
Data: 8 bit ~
Parity: none ~
Stop: 1 bit ~
Flow control: none ~

Transmit delay

Abbrechen

Hilfe

Unter Datei = Transfer > XMODEM - Empfangen auswahlen.

[ COMS - Tera Term VT
Datei | Bearbeiten Einstellungen Steuerung  Fenster  Hilfe
Neue Verbindung.. Al N
Verbindung duplizieren  Alt+D
Cygwin-Verbindung Alt+G

Log...
Kemmentar zum Log
Log ansehen

Show Log dialog...

Datei senden

Transfer > Kermit >
Verzeichnis wechseln XMODEM > Empfangen
Log abspilen YMODEM > Senden
Drucken... Alt=P EU3EIY ’

B-Plus >
Trennen Alts] o s
Beenden Alt+Q

Exit All

o Einen Dateinamen eingeben
o Wichtig: CRC und Binar auswahlen!!!
o und Offnen auswihlen.

4 Tera Term: XMODEM Receive *
Suchen in: | teraterm v | (; » -
MName Anderungsdatum 2

lang 11.06.2017 16:42
plugin 11.06.2017 16:42
theme 11.06.2017 16:42
| delpassw.ttl 31.05.2017 20:12
| dialup.ttl 31.05.2017 20:12 W
£ >

Dateiname: | 20171217 _Steuergerat_Sicherung | | Offrien |
Dateityp: Mle Dateien{™.") ~ Abbrechen

Hife
Option
D Checksumme @ CRC Binar

18




e Die Datensicherung beginnt sofort.

Tera Term: XMODEM Receive *

Dateiname: “201 21 ?_Steuergerh’|

Protocoll: *MODEM [CRC]
Paketd: 8
Bytes iibertragen: 1024

Elapsed time: 0:02 [512Bytes/s)

5.2.2.4 Daten einlesen
e Hier kann ausgewahlt werden, ob eine der vier Speicherbédnke eingelesen werden soll, ob die
Einstellungen oder der vollstandige Speicher eingelesen werden soll.
e Hierzu wird ein Terminalprogramm bendtigt, welches das XMODEM-Protokoll wie z.B. Tera-
Term beherrscht.
e Der serielle Port in Tera Term wird entsprechend eingestellt.

Seriellen Port einrichten X
Port: COMS ~
Data: 8 bit ~ Abbrechen
Parity: none ~
Stop: 1 bit v Hilfe
Flow control: none ~

Transmit delay
O i 0] et

e Eserscheint:

AMODEM Sernduns
Jetzt starten!

1 COMS - Tera Term VT - [m] x

Datei Bearbeiten Eingtellingen  Stewerung  Fenster  Hiffe
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e InTera Term nun unter Datei = Transfer > XMODEM - Senden auswahlen.

1 COMS - Tera Term VT - O X
Datei | Bearbeiten Einstellungen Steuerung  Fenster  Hilfe
Neue Verbindung... AltsN
Verbindung dupliziersn  Alt=D

Cygwin-Verbindung Alt+G

Log..
Kommentar zum Log
Log ansehen

Show Log dialog...

Datei senden

Transfer > Kermit >
Verzeichnis wechseln XMODEM > Empfangen
Log abspielen YMODEM > Senden
Drucken... Alt+p ZMODEM ’

B-Plus >
Trennen Al DRRTT s
Beenden AlteQ

Exit All

e Die entsprechende Datei auswihlen und Offnen wihlen. Bei Option 1K darf kein Haken ge-
setzt werden!

T Tera Term: XMODEM Send 4
Suchen in: teraterm " | (; * o -
Name Anderungsdatum 2

lang 11.06.2017 16:42
plugin 11.06.2017 16:42
theme 11.06.2017 16:42
120171217 Steuergerdt Sicherung 17.12.2017 16:57
| delpassw.ttl 31.05.2017 20:12 v
£ >

Dateiname: 20171217 _Stevergerat_Sicherung | | Offnen |
Dateityp: Ale Dateien(".") v Abbrechen

Hiffe
Option
RIS

e Die Ubertragung beginnt sofort.

Tera Term: XMODEM Send X

Dateiname: “201 n2 T_Steuergerh'|

Protocoll: XMODEM [CRC]
Paket#: 28
Bytes iibertragen: 3584
Elapsed time: 0:16 [224Bytes)s]

87.5%
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5.2.3 -- Menii 03/16 -- Transceiver
Dieser Eintrag ist im Betriebsmodus 1 und 2 nicht sichtbar.

e Ausgewahlt werden kann einer der folgenden Transceiver. Die Auswahl bezieht sich immer
auf die zuvor eingestellte oder vor dem Meniiaufruf benutzte Betriebsart. Transceiver-Betrieb

.41

ELECRAFT

ICOM (alt) wie z.B. IC-706 MKIIG

KENWOOD

FT-2000 und neuere YAESU-Transceiver inklusive FTDX5000D und FTDX101D

FT-817 sowie FT-857 und FT-897

FT-1000MP

FT-847

FT-920

ICOM (neu) wie z.B. IC-7300

O 0O O O 0O O 0O O O Kk

e Abhangig von der oberen Auswahl sind einige weitere Menlpunkte sichtbar oder eben un-
sichtbar. Z.B. werden die ICOM-spezifischen CI-V-Einstellungen nur sichtbar, wenn auch
ICOM (alt) oder ICOM (neu) ausgewahlt wurde.

5.2.4 -- Menii 04/16 -- Baudrate
Dieser Eintrag ist im Betriebsmodus 1 und 2 nicht sichtbar.

e Die Auswahl bezieht sich immer auf die zuvor eingestellte oder vor dem Meniiaufruf benutzte
Betriebsart Transceiver-Betrieb 1...4!
e Ausgewshlt werden kann eine der folgenden Ubertragungsgeschwindigkeiten:

o 4800 bd - 8 N 1
o 9600 bd - 8 N 1
o 19200 bd - 8 N 1
o 38400 bd - 8 N 1
o 4800 bd - 8 N 2

e 8 Steht fur acht Datenbits, N fiir keine Paritdt und 1 bzw. 2 am Ende fir die Anzahl der
Stopp-Bits.

21



5.2.5 -- Menii 05/16 — ICOM-ID
Dieser Eintrag ist im Betriebsmodus 1 und 2 nicht sichtbar und nur sichtbar, wenn ICOM ausgewdhlt
wurde.

e Die Auswahl bezieht sich immer auf die zuvor eingestellte oder vor dem Mendiiaufruf benutzte
Betriebsart Transceiver-Betrieb 1...4!
e Eserscheint:

TER-1IO CTEL-ID
4H EH

e Die Auswahl erfolgt mit dem linken Knopf fir den TRX und den rechten Knopf fir den
Controller. Meistens wird fir den Controller EE verwendet. Es gibt aber auch Programme,
die B1& verwenden. 4H ist die ID bei einem ICOM706MKIIG.

e Mit Driicken des linken Knopfes werden die Einstellungen Glbernommen. Mit dem rechten
gelangt man ohne Anderung wieder in das Menii.

5.2.6 -- Menii 06/16 -- CI-V
Dieser Eintrag ist im Betriebsmodus 1 und 2 nicht sichtbar und nur sichtbar, wenn ICOM ausgewdhlt
wurde.

e Eserscheint:

- I} -
intern e L

e Die Auswahl erfolgt mit dem linken Knopf fiir den als Option eingebauten internen CI-V-
Adapter. Sonst Giber einen externen, der an der D-SUB-TX-Buchse angeschlossen wird.
e Mit dem rechten Knopf gelangt man ohne Anderung wieder in das Menii.

5.2.7 -- Menii 07/16 -- FA ---> IF

Diese Funktion ist zurzeit ausschlieBlich fiir ELECRAFT/KENWOOD und neueren YAESU interessant,
wenn diese mit einer Software arbeiten, die nicht IF benutzt sondern VFO A und VFO B getrennt
abfragt. Die VFO-A-Information und die SPLIT-Information sind aber auch in der Abfrage IF vorhan-
den.

- FA ——» IF -

da nEin

Das Steuergeréat verandert nun die vom Computer ausgehende Anfrage an den TRX von FA nach IF.
Bedient man den TRX einmal handisch und einmal via Software, wird durch diese Einstellung verhin-
dert, dass Software und TRX aus der Synchronisation geraten. Man muss also nicht ganz so diszipli-
niert sein, wie in bei der Kombination N1IMM+ und ICOM TRX.
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5.2.8 -- Menii 08/16 -- FB senden

Diese Funktion ist zurzeit ausschlieBlich fiir ELECRAFT/KENWOOD und neueren YAESU interessant,
wenn Logbuch-Programme verwendet werden, die nur mit IF abfragen. Das Steuergerat schiebt
dann automatisch ein FB nach, so dass der Splitbetrieb automatisch ausgewertet wird.

-  FB zenden -
Ja rEin

5.2.9 -- Menii 09/16 -- Version

Zum Jahreswechsel 2013/2014 wurde das Kopplerkonzept gedndert. Die Spulen wurden bis Ende
2013 mit Offnerkontakten geschaltet, seit 2014 mit SchlieBerkontakten. Damit beide Typen mit dem
Steuergerat arbeiten kdnnen, ist der entsprechende Menlipunkt vorhanden:

- Lersion -

SR alt

Mit dem linken Knopf wahlt man den Koppler neueren Typs (ab 2014) und mit dem rechten Knopf
den alten Koppler-Typen aus. Spatestens wenn r=id oder &l t zu blinken beginnt, kann der Knopf
wieder losgelassen werden.

5.2.10 -- Menii 10/16 -- C-Werte

StandardmalRig ist der Koppler mit einer Kapazitat von 796 pF ausgestattet. Es gibt aber auch einen
OM ;-), der 2550 pF verbaut hat. An der Ansteuerung dndert sich nichts, lediglich die Anzeige der Cs
wird von drei- in vierstellig verandert.

C-llerte

255k

i
s}
b

kA
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5.2.11 -- Menii 11/16 — Bandplan

Bei der Bandaufteilung DL (siehe Einstellungen Bandaufteilung im Abschnitt 3.1 Einstellungen):

160 m

80 m

60 m

40 m

30m

20m

17 m

15m

12m

10 m

6m

2 KHz (1800, 1802 ...)

4 KHz

4 KHz

4 KHz

10 KHz

10 KHz

10 KHz

10 KHz

10 KHz

50 KHz

50 KHz

o Jeder Speicher umfasst immer einen Frequenzbereich. Z.B. der Speicher fiir 7044 KHz gilt fiir

den Frequenzbereich von 7042,00 ... 7045,99 KHz.

e Auf Wunsch ist es moglich, eine erweiterte Bandaufteilung fir das 80 und 40 m Band

einzustellen. Hierzu musste allerdings die Schrittweite des Speichers im 60 und 40 m Band

von 4 KHz auf 8 KHz erweitert werden.

0L

Bandrlan

1]

o [IL stellt die Bandaufteilung so wie sie in Deutschland giiltig ist ein. Bei der Wahl von D (fiir
Danemark) werden im 80 m und 40 m Band die Bandgrenzen auf 4000 KHz und 7300 KHz

geandert.
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e Bei der Bandaufteilung LIk ergeben sich folgende Anderungen:

60 m 8 KHz

40 m 8 KHz

Wichtiger Hinweis!

Wenn hier die Bandaufteilung verdandert wird, miissen alle Speicher zwingend
neu programmiert werden, da sich die Speicheraufteilung komplett dndert!

5.2.12 -- Menii 12/16 -- PTT-Relais
Hier kann man auswdhlen, ob das Relais iberhaupt verwendet werden soll. Manch einen stort die
Klackerei ;-)

- PTT-Relai=z -

E FE i

5.2.13 -- Menii 13/16 -- Infotext
Wahlt man ja, dann erscheinen beim Geratestart etwa flir 20 Sekunden Informationen zu den ge-
wahlten Einstellungen.

- Infolext -
i FE i

wa
i

5.2.14 -- Menii 14/16 — Infotext-Ausgabe
Es werden sofort die Infotexte ausgeben. Dies kann niitzlich sein, wenn man nicht immer beim Ein-
schalten des Gerates die Texte sehen moéchte, aber dennoch zwischendurch die Infos benétigt.
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5.2.15 -- Menii 15/16 -- Poll-Pause

Hier wird eine Wartezeit zwischen 1 und 10 Sekunden eingestellt. Wenn innerhalb dieser Wartezeit

keine Abfrage durch den Computer erfolgt, dann wird die Frequenzabfrage durch das Steuergerat

vorgenommen. Durch Drehen eines der beiden Knopfe verdandert man die Wartezeit. Durch Driicken

des linken Knopfes wird der Eintrag Gibernommen. Durch Driicken des rechten Knopfes gelangt man

ohne die Anderung zu ibernehmen wieder in das Mendi.

Foll-Fause -
Sekuncdens @81

5.2.16 -- Menii 16/16 -- Split/Menii

Bei ELECRAFT/KENWOOD und neueren YAESU wird normalerweise der Splitbetrieb automatisch
erkannt. Daher ist dieser Menlipunkt dann nicht sichtbar.

Im Transceiver-Betrieb ist der rechte Knopf ausschlieflich fiir den Splitbetrieb da. Man kann durch

den rechten Knopf den Splitbetrieb einschalten. Wenn (iberhaupt kein Splitbetrieb verwendet wird,

kann der rechte Knopf so belegt werden, dass man immer direkt das Menu aufrufen kann.

=rlit Meri

Serlit-Meri -
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6 Die Betriebsarten

6.1 Handbetrieb

o Die Auswahl des Handbetriebs erfolgt liber den Menlpunkt 81+ 1& BetrisbsMode,

e Diese Betriebsart dient eigentlich nur dazu, um schnell eine geeignete Abstimmung zu fin-
den, die man sich dann fiir den Speicherbetrieb notiert.

e Mit den beiden Encodern kann nun die Spulenkombination in einem Bereich von 0 bis 31.75
MH ausgewahlt werden. Die Auswahl der Kondensatorenkombination erfolgt mit dem
rechten Encoder in einem Bereich von 0 bis 796 pF / 2550 pF. Mittels Knopfdruck rechts wird
zwischen Hoch- und Tiefpasskonfiguration umgeschaltet. Halt man den Knopf etwas langer
gedrickt, dann blinkt HF bzw. TF.

e Hier im Beispiel sind 4,75 uH und 46 pF eingestellt worden. Der Koppler arbeitet in Tiefpass-
konfiguration.

Harnd-Betriek
[ TF

-
!

4

[yl

e Man gelangt zum Men in dem der linke Knopf solange gedriickt wird, bis

Mechsel in das

—= Menid -—-

erscheint.

6.2 Speicherbetrieb
e Die Auswahl des Speicherbetriebs erfolgt tiber den Menlpunkt E1.-1& Beiriskh-sMods,
wenn man keinen Transceiver anschliefen kann oder mochte.
o Inder ersten Zeile steht MEM fiir Speicherbetrieb. Daneben eine Zahl von 1 bis 4 fiir die Spei-
cherbank. Rechts die Frequenz und darunter die Kopplerwerte.

e Es besteht in dieser Betriebsart die Moglichkeit, zuvor gespeicherte Kombinationen fir Spu-
len- und Kondensatorenwerte sowie der Hoch-/Tiefpasskonfiguration aufzurufen.

e Mit dem linken Knopf wahlt man das Band und mit dem rechten Knopf einen Speicherplatz
aus, der wiederum einen gewissen Frequenzbereich reprdsentiert. Erldutert ist dies in Ab-
schnitt 5.2.11.

e Im folgenden Beispiel wurde mit dem linken Knopf durch Drehen das 40 m Band und mit
dem rechten der Speicher 7016 KHz ausgewahlt. Der Spulenwert betragt 2.75 pH und der
Kondensatorenwert 21 pF. Der Koppler arbeitet in Tiefpasskonfiguration und die Speicher-
bank 1 wird benutzt.

FEM 1 TElE
B2. V5 TF B2l
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Man gelangt zum Meni in dem der rechte Knopf solange gedriickt wird, bis

Meckhsel in das
-— PMenid —-—
erscheint.

Zum MenU gelangt man ebenfalls in dem der linke Knopf solange gedriickt wird, bis in der
unteren Zeile —— Ecdii —— erscheint und blinkt
MEM 1 TElE
-— Edit —-

und beim weiteren Driicken dann

Mechsel in das

- el —

erscheint.

6.2.1 Andern des Speicherwertes
[ ]

In unserem Beispiel soll dieser Speicher verdandert werden:

MEM 1 TElE
B2. 75 TF B2l
e Den linken Knopf solange gedriickt wird, bis in der unteren Zeile =~ Edit —- erscheint
und blinkt, dann sofort loslassen.
MEM 1 TELE
- Edit{ ——
[ )

Im Display steht nun oben links ELI T und die untere Zeile blinkt.

EOIT 1 FElE
B2. 75 TF B2l
EOIT 1 FElE
EOIT 1 TElE
B2. V5 TF B2l
L

EDIT 1 TElE
B . EE TF A2

[ I e
Lo




o Mittels Knopfdrucks rechts wird zwischen Hoch- und Tiefpasskonfiguration umgeschaltet.
Halt man den Knopf etwas langer gedrlickt, dann blinkt HF bzw. TF.

e Wenn die Werte wie gewiinscht eingestellt sind, wird der linke Knopf gedriickt. Jetzt blinkt
oben rechts die Frequenz:

EDIT 1 TElE
B3 . B8 T B25
EDIT 1
B3 . B8 T B25
EDIT 1 TElE
B . B8 TF 25
e Durch Driicken des rechten Knopfes erscheint in der unteren Zeile —— EHMDE ——. Nach dem

Losen des Knopfes wird der Editiermodus beendet. Oben links erscheint wieder FEM.

EOIT 1 rEle
—— EHDE —-
MEM 1 Tl
B E8 TF B35

e Durch Driicken des linken Knopfes beginnt die untere Zeile wieder zu blinken und es kénnen
Einstellungen vorgenommen werden.
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6.2.2 Andern des Speicherwertes mehrerer Speicherplitze

Wichtiger Hinweis!

In diesem Abschnitt wird erldutert, wie groRere Bereiche des Speichers mit
derselben Einstellung beschrieben werden kann. Diese Funktion hiel} in den
vorherigen Versionen , Fast-Copy“.

Man muss etwas vorsichtig sein, denn wenn man einer der beiden Knopfe
driickt und versehentlich dabei auch dreht, werden unter Umstédnden unge-
wollt Speicher iiberschrieben.

e Wenn oben rechts die Frequenz blinkt, dann kann die Einstellung, die in der unteren Zeile
dargestellt wird, durch Drehen des rechten Knopfes auf andere Frequenzen im selben Band
gespeichert werden.

MEM 1 T

5. H

faca]
-
o
[en ) i

faca]
re

MEM 1 TEdE
15 B TF B25

.,_
!

faca]

e Es sind nun die Speicherplatze 7016 KHz, 7024 KHz, 7032 KHz und 7040 KHz beschrieben
worden.
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6.3 Transceiver-Betrieb

Dies ist die wichtigste Betriebsart. Die Auswahl des Speicherbetriebs erfolgt Giber den
Menlpunkt Bl 1& Beirieb<Mode.

Entweder der Transceiver wird durch das Steuergerdt abgefragt oder ein Computer Uber-
nimmt dies. Dann befindet sich das Steuergerat zwischen Transceiver und Computer und
leitet die jeweiligen Daten weiter. Aus den Daten wird dann versucht die Frequenz zu er-
mitteln und der Koppler wird entsprechend den gespeicherten Werten eingestellt.

Abgefragt wird im Normalfall VFO A. Bei ELECRAFT-, KENWOOD- und neueren YAESU-
Transceivern wird durch das Steuergerat mittels des Befehls IF und FB zusatzlich die
Information Uber einem eventuell eingeschalteten Split ausgewertet.

In diesem Beispiel wird ein ELECRAFT K3S abgefragt:

-]

R

I

15 TELE

5] TF

]
i

-
!

o Es wird die Konfiguration des TRX1 benutzt. Zur Erinnerung: Neben dem Transceiver
gehoren auch die Speicherbank und die Baudrate zu den nétigen Einstellungen.
Die Speicherbank 1 wird verwendet.
Das = zeigt an, dass das Steuergerat die Daten abruft. Bei Verwendung eines Compu-
ters steht dort ein L.

o Die Frequenz betrdagt 7016 KHz und die Einstellungen des Kopplers sind aus dem
Speicher abgerufen worden.

Die Speicher kénnen genau wie unter Abschnitt 6.2.1 und 6.2.2 beschrieben editiert werden.

Zum Menu gelangt man in dem der linke Knopf solange gedrlickt wird, bis in der unteren
Zeile —— Edit —-—erscheint und blinkt

!

MEM 1 T
- Edit —

1

[y

und beim weiteren Driicken dann

Mechsel in das
-— PMeni ——

erscheint.
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6.3.1 Splitbetrieb

6.3.1.1 Automatischer Splitbetrieb

e Der Splitbetrieb kann fiir den Christian-Koppler gefdhrlich werden, namlich dann, wenn die
Relais ,, heiR” geschaltet werden.

e ELECRAFT-, KENWOOD- und neuere ICOM sowie YAESU-Transceivern mit zwei VFO Ubertra-
gen haufig, die erforderlichen Daten, um den Splitbetrieb zu erkennen. Die Log-Programme
zeigen dann den Splitbetrieb auf der Oberflache an. Dem entsprechend kann auch das Steu-
ergerat diese Daten auswerten, um den Christian-Koppler auf die Abstimmung fir die Sen-
defrequenz zu stellen.

e Verwendet man eine Software, welche z.B. nur FA oder nur IF abfragt, muss ggf. wie im 5.2.7
und 5.2.8 beschrieben, der Befehl FA in IF gedndert und ggf. FB senden eingeschaltet wer-
den.

e  Gehen wir nun davon aus, dass VFO A auf 7016 und VFO B auf 7020 KHz eingestellt ist.

1

[}
[y ]
-
-
] |"'|
(__n [yl

e Es erscheint ein + flr eine positive Ablage und rechts der zur VFO B-Frequenz gehérende
Speicher.

e Dreht man VFO B zu einer niedrigeren Frequenz, dann erscheint ein =, wenn man sich nun im
selben Speicherplatz befindet oder sogar ein —, wenn man unterhalb der VFO-A-Frequenz
sich befindet:

TER1L 1 5 = 7@
B EE TF 5

TERL 1 5 - Fdle

e Das gleiche gilt dementsprechend, wenn VFO-A verdandert wird.
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6.3.1.2 Nicht-automatischer Splitbetrieb

Bei vielen, insbesondere alteren Transceivern muss der Splitbetrieb manuell gesetzt werden. Und
zwar immer dann, wenn keine Informationen tiber die Frequenzen der beiden VFOs (iber die CAT-
Schnittstelle Gbertragen werden.

Hier ist nur stellvertretend der ICOM IC-706MKIIG zu nennen, um zu verdeutlichen, wo dass Problem
liegt. Dieser Transceiver verflgt Gber zwei VFO. Angezeigt wird aber immer nur der aktive VFO. Ange-
nommen die Empfangsfrequenz (VFO-A) ist 7002 KHz und die Sendefrequenz (VFO-B) ist 7006 KHz
und es wurde Split eingeschaltet.

Solange nicht gesendet wird, steht im Display 7002 KHz. Diese Frequenz wird auch tber die CI-V
Schnittstelle Gbertragen. Geht man nun auf Sendung, dann wird im Display 7006 KHz angezeigt. Und
7006 KHz wird auch (bertragen. Das Steuergerat wirde nun stiandig 7002 oder 7006 KHz einlesen
und den Christian-Koppler entsprechend schalten. Es besteht die Gefahr, dass die Relais im Christian-
Koppler ,heiR“ geschaltet werden.

Dies sollte aber auf jeden Fall verhindert werden, da der Christian-Koppler beschadigt werden kann.
Auch der Transceiver kann durch kurzzeitig hohes Stehwellenverhaltnis in Mitleidenschaft gezogen
werden!

e Fiir den Splitbetrieb wird der rechte Knopf benétigt. Dieser muss mittels Menilpunkt 1&-1&
SF 11 t<Mend konfiguriert werden. Hier wahlt man bei dem Menipunkt mit dem linken
Knopf =F1it.

o Im folgenden Beispiel ist bei einem ICOM 706 MKIIG VFO-A auf 3540 KHz und VFO-B auf 3548
KHz eingestellt. Die Konfiguration unterscheidet sich:

o VFO-A:

TRHZ 2 & 3540

o VFO-B:

THERZ 2 % 35
.58 TF 5

e Durch Driicken der PTT oder bei CW-Tastung wiirde die Anzeige hin und her springen und
der Koppler schaltet die Relais entsprechend der gespeicherten Abstimmung. Daher im
Transceiver zu VFO-B wechseln und am Steuergerat den rechten Knopf driicken. Es erscheint:

e Eserscheint:

[
L
fd

1 LA

=
x

on Fa
T
(R

[an]

-]
(s

TF

33



Nun am Transceiver zu VFO-A wechseln:

TERZ 2 5 + 3548
A2 5 TF B2a

o

Es erscheint ein + fir eine positive Ablage und rechts der zur VFO B-Frequenz gehérende
Speicher. Beim Tasten des Senders wechselt der Transceiver auf die VFO-Frequenz, wenn
der Splitbetrieb am Transceiver aktiviert wird. Deshalb erscheint dann im Display ein =.

Entscheidend ist, dass der Koppler aber nicht ,heiR” geschaltet wird!

Wird der Sender nicht mehr getastet, dann erscheint wieder das +.
Drickt man wieder rechts, dann wird der Splitbetrieb ausgeschaltet:

SFlit<Ablazes
ausasschal tet!

Wichtiger Hinweis Nr. 1!
Soll die Ablage geandert werden, z.B. auf 3544 KHz, dann

e am Steuergerit den rechten Knopf driicken um Split/Ablage auszuschalten,
e am Transceiver auf VFO B schalten und die neue Frequenz einstellen,

e dann am Steuergerit wieder den rechten Knopf driicken und

e abschlieBend wieder zu VFO A schalten.

Wichtiger Hinweis Nr. 2!

Wenn ICOM-Gerdte im Splitbetrieb geschaltet sind und dann ein Bandwechsel er-
folgt, dann bleibt der Splitbetrieb erhalten. Beispiel:

e VFO A 7010 KHz, VFO-B 7014 KHz, Split ist aktiviert. Im Display des
Steuergerates erscheint ,+“, fiir positive Ablage.

e Dann Wechsel in das 30 m Band. VFO-A 10114 KHz.

e Wenn man jetzt sendet, dann wird auf 7014 KHz gesendet.

e Daher bleibt das Steuergerat bei Bandwechsel auch auf der VFO-B Frequenz
- also 7014 KHz. Im Display erscheint dann ein ,-*, fiir negative Ablage.

e Daher bei Bandwechsel immer den Splitbetrieb im ICOM-Transceiver und
im Steuergerat abstellen.
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6.4 AA-Zero |l - Betrieb
e Diese Betriebsart befindet sich in der Entwicklung und soll den Einsatz eines Rigexpert AA-
Zero Il Antennen-Analyzers ermoglichen.

6.5 Remotebetrieb

e Die Auswahl des Remotebetriebs erfolgt Giber den Menlipunkt 8115 BetrishsMods.

e Diese Betriebsart ermoglicht die Fernsteuerung tber die EIA-232 Schnittstelle (Computer-
Anschluss).

o Die Encoder haben keine Drehfunktion.

e Diese Betriebsart wird nach dem Aus- und wieder Einschalten automatisch gestartet.

e Die Ubertragungsrate fiir den Computer ist nach dem Einschalten wie folgt festgelegt: 9600
8N1.

e Das Steuergerat meldet sich mit den folgenden drei Zeilen.

Contral ler U, BB 2~
Co 1R85, 2E2E Sarrdene

clBhdaad Lhcda, ded e b

Das Protokoll sieht vor, dass jede Sendung mit Carriage Return < ™* und New Line # i
abgeschlossen werden muss.

Zu Beginn sendet das Steuergerat sekindliche ein , Lebenszeichen”.

B

e Folgende Befehle/Funktionen sind zurzeit eingebaut. Wichtig: Es muss immer ein Carriage

Return <™t und New Line #™ri* am Ende gesendet werden. Der Eigentliche Befehl bzw.
die Funktion wird durch Stern # und Raute # eingeschlossen.

o #ALIUE _B00#
= Am Ende kann die Zeit fir das Lebenszeichen eingestellt werden. 000
bedeutet kein Lebenszeichen, 001 jede Sekunde und 060 jede Minute. Der
Maximalwert betragt 255 Sekunden.

o #FTTEELAIS_GA# oder #FTTRELHI= _1#
= Aus- bzw. Einschalten des PTT-Relais.

o #TIEFFRASSH# oder +HOCHFASS#
= Der Koppler wird auf Tief- oder Hochpasskonfiguration geschaltet.
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o #SPULEM_1Z7V# oder #kOMOEM _255#
= Die Spulen- bzw. die Kondensatorenwerte werden bindr geschaltet. Die
Spulenwerte kénnen zwischen 000 und 127 und die Kondensatorenwerte
zwischen 000 und 255 gesetzt werden.

o #KOPPLEE_ALT# oder #K0OFFLER._MHELH
= Auswahl zwischen dem alten Koppler mit teilweiser Schlieller-Bestiickung
oder neueren Typs ab 2014.

o #REESET#H
= Falls notwendig ein Neustart des Steuergerates.

Wenn das Steuergerat etwas nicht versteht, dann wird eine entsprechende Fehlermeldung
zurlickgesendet.

Wird ein Befehl verstanden und umgesetzt kommt eine entsprechende Quittung:
i g
=== ROGER >

L TUE QG w2l

Also immer ein == ROGERY r*< ¥ und der empfangene Befehl wird zuriickgesendet.
So weiR der Computer, dass der Befehl korrekt empfangen wurde.

Man gelangt zum Meni in dem der linke Knopf solange gedriickt wird, bis

Mechsel in das
- Merd ——

erscheint.
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7 Firmware-Update
Benutzer, die nicht selbst Mikrocontroller programmiert haben (siehe Abschnitt 2.2.2. der Anleitung

Bestiickung und Inbetriebnahme der DLO9HDA-Steuergerat-Platine fir den Christian-Koppler), erhal-
ten einen programmierten Mikrocontroller des Typs Atmel ATmegal284P. Dieser neben der Firm-
ware flr die Steuergeratefunktion auch mit einem Bootloader ausgestattet. Mit diesem Bootloader
und einer zusatzlichen Software konnen Updates der Firmware eingespielt werden. Die kostenlose
Windows-Software chip45boot2 GUI kann unter https://www.chip45.com/ heruntergeladen werden.
Es gibt auch die Moglichkeit Firmware-Updates unter Linux und MacOS einzuspielen.

7.1 Firmware-Updates einspielen
Nachfolgend wird das Update der Firmware unter Windows beschrieben. Hierzu muss das Steuerge-

rat ausgeschaltet werden. Das Steuergerat muss mit einem Kabel mit einer seriellen EIA-232-Schnitt-
stelle mit dem Computer verbunden sein. In diesem Beispiel ist das die COMS5.

e Die Software chip45boot2 GUI starten.

chipd5boot? GUI %
chip45boot2 GUI EEEE
Version 1.13 | .’.

chip45 | e

Select COM Port [ Rs4ss Baudrate  [] Show Non-Standard Baudrates
comz A 76300 -

COM14 S7600

COM15 Ag4nn Help
:COM5 R 238300 w

Flash Hexfile

c:\Users\Holger'\Documents®Atmel Studio®7. 0020171017 _Christian_ Select Flash Hexfile
Eeprom Hexile

Select Eeprom Hexfile

1000
000 mesn

[1 Send This Pre-String Before Connect and wait :

Connect to Bootloader Program Hash Program Eeprom

Start Application Status -

Show Communication Log i

e Die Schnittstelle und die Baudrate einstellen. 38400 bd funktioniert auf jeden Fall.
e Steuergerat einschalten und dann sofort Connect to Bootloader anklicken. Am besten eine

Hand am Einschalter und eine Hand an der Maus.
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https://www.chip45.com/

chip43boot2 GUI

x
chip45boot2 GUI 111
Version 1.13 EEén
Main CI'“ p45 Bettar Embedded,
Select COM Paort [ Rs4ss Baudrate Show MNon-Standard Baudrates
COmM2
Com14
COM15 Help
iCOMb
Flash Hexfile
c\Users\Holger'DocumentsAtmel Studio® 7. 0020171017 _Christian _ Select Flash Hexfile
Eeprom Hexfile

Select Eeprom Hexdile

1]
Send This Pre-String Before Connect and wait ol 1900 | msec.

Aecii He:x
Disconnect Bootloader Program Fash Program Eeprom
Start Application Connected! |l
Show Communication Log Exit
(C) chip45 GmbH & Co. KG hittp ./ fwww chipd5.com better embedded.

e Connected! Muss griin leuchten. Dann unter Select Flash Hexfile das entsprechende neue File

auswahlen.
Select Flash Hexfile x
ﬂgﬁ;”’ | C:\Users\Holger\Documerts' Atmel Studio*7.0'20171017_Christian_Koppler - Version 3120171~ |
Suchen in: I Debug j = EF v
* Mame . Anderungsdatum Typ
g — i |20171017_Christian_Koppler - Version 3.hex 17.12.2017 22:05 HEX-Date

Njchip45boot?__atmega1234p_uart0_v2.9Q.hac 18.12.2017 1%:54 HEX-Date
Desktop

m
Bibliotheken

=
Dieser PC
Net-zwerk
£

Dateiname: |2D1?1D‘I?_Christian_KoppIer - Version 3.hex j Load
Dateityp: I * hex ;I
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e Programm Flash auswahlen.

chip45boot2 GUI

X
chip45boot2 GUI EEER
mm_la [ ] .’.

Main Chl p45 Better Embedaed.

Select COM Port O

Show MNon-Standard Baudrates

COM2
COM14
COM15

Help
{8

Flash Hexfile

c:\Users\Holger'\Documents®Atmel Studio®7. 0020171017 _Christian_
Eeprom Hexdile

Select Flash Hexfile

Select Eeprom Hexfile

[l
Send This Pre-String Before Connect and wait ) 1000

MSEC.
Ascii Hex
Disconnect Bootloader Program Hlash Program Eeprom
Start Application ] Uploading
Show Communication Log Exit
(C) chip45 GmbH & Co. KG hittp:/fwww chip45 com better embedded.

e Der Mikrocontroller wird programmiert das Feld neben Uploading ist gelb und unter Pro-

gramm Flash sieht man eine Fortschrittsanzeige. Wenn die Programmierung erfolgreich war,
andert sich Uploading in Done! und das Feld leuchtet griin.

chip45boot2 GUI

=
chip45boot2 GUI 1111
mm_la ] .’.
Main Ch|p45 Better Embedded,

Baudrate Show Non-Standard Baudrates

Help
Flash Hexfile
c:\Users\Holger\Documents ' Atmel Studio® 7. 0020171017 _Christian_ Select Flash Hexfile
Eeprom Hexile

Select Eeprom Hexfile

)
Send This Pre-String Before Connect and wait b 1900 | msec.

Ascii Hex
Disconnect Bootloader Program Hash Program Eeprom
Start Application . | Done! ‘
Show Communication Log Exit
(C) chip45 GmbH & Co. KG http -/ Awww chip45.com better embedded.

o Auf Start Application klicken. Das Steuergerat startet. Das Programm kann dann beendet

werden.
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8 Firmware-Reset

Ein Firmware-Reset sollte stets nach einem Firmware-Update durchgefiihrt werden kann aber so
jederzeit nach Bedarf durchgefiihrt werden. Dabei werden samtliche Menleinstellungen auf eine

Grundkonfiguration eingestellt. Die Speicherbinke werden jedoch nicht gel6scht. Hierzu siehe
Abschnitt 5.2.2.2.

e Hierzu beim Einschalten des Geréates beide Tasten driicken. Es erscheint:
Einstellunaen
werden aslischt]
e Unddann:
Bitte beids
Ernarfe drdacken!
e Jetzt sofort beide Kndpfe driicken und gedriickt halten folgendes auf dem Display erscheint:
Bitte warten ...
Initializierun=al
Bitte warten ...
e Ohne Knopfdruck, erscheint:
Hichts wurde
asldschtl]
[ ]

Das Steuergerat fiihrt nach einigen Sekunden einen Neustart durch.
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A1l Anschluss einiger Transceiver-Modelle

Al.1 Einleitung
Nachfolgend einige Hinweise zum Anschluss einiger Transceiver-Modelle. Angegeben wird immer, ob
RTS und DTR bendtigt wird, ob das Kabel gekreuzt werden soll und die Ubertragungsrate.

Ich empfehle dringend, immer fiir jeden Transceiver ein individuelles Kabel zu fertigen, in dem dann
auch nur die bendtigten Adern 2, 3 und 5 und bei RTS/DTR noch 4 und 7 miteinander verbunden

sind.

Al1.2 YAESU FT-847

Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.
Gekreuztes Kabel: 2 ¢>3,3¢>2und5¢>5

9600 bd funktionieren.

Auswahl des Transceivers ist FT-847.

A1.3 YAESU FT-817/857/897

Es wird ein Adapter z.B. mit MAX232ACPE fiir den Anschluss an die AGC-Buchse bendtigt.

9600 bd funktionieren.
Auswahl des Transceivers ist FT-817.

Al1.4 YAESU FT-1000MP, FT-920

Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.

Normales 1:1 Kabel: 2 ¢5 2,3 ¢> 3 und5¢> 5

Achtung: Am Steuergerit muss die Ubertragungsrate auf 4800/8N2 eingestellt werden. Beim
FT-1000MP und FT-920 funktioniert nur 4800/8N2.

Auswahl des Transceivers ist FT-1000MP oder FT-920.

Al1.5 YAESU FT-2000, FT-950, FT-5000

Normales 1:1 Kabel: 2 ¢ 2,3 ¢>3und5¢>5
Auswahl des Transceivers ist FT-2000.

A1.6 KENWOOD TS-590 (S/SG)

Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.
Normales 1:1 Kabel: 2¢>2,3¢>3,4454,5¢>5und7¢>7
9600 bd funktionieren.

Auswahl des Transceivers ist KENWOOD.

41



Al1.7 ICOM mit CI-V z.B. IC-7000

e Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.

e Ein CI-V Adapter z.B. CT-17 mit EIA-232 werden bendtigt.

e Beim CT-17 wird ein Adapter 25-polig auf 9-polig und dann ein nichtgekreuztes Kabel
verwendet.

e 9600 bd funktionieren. Meni - CI-V Baudrate 9600
e Auswahl des Transceivers ist ICOM.

e Adresse z.B. 70. Menl - CI-V Address 70h

e Transceive off. Menl - CI-V Transceive Off

e Im Steuergerat TRX-ID: 70 und CTRL-ID: EF

A1.8 ELECRAFT K2

Normales 1:1 Kabel: 2 ¢>2,3¢>3und5¢>5
Nur eine Ubertragungsrate von 4800 bd funktioniert.
Auswahl des Transceivers ist ELECRAFT.

A1.9 ELECRAFT K3 oder via Panadapter P3

e Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.
e Normales1:1Kabel:2¢>2,3¢>3und5¢>5

e Ubertragungsrate 38400 bd funktioniert.

e Auswahl des Transceivers ist ELECRAFT.

A1.10 ELECRAFT K3S oder via Panadapter P3

e Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.
e EIA-232-Kabel mit RJ45 Anschluss

e Ubertragungsrate auf USB stellen.

e Auswahl des Transceivers ist ELECRAFT.

e Beim P3 geht die Verbindung mit dem Y-Anschluss vom K3S zum P3 Anschluss XCVR und der
zweite Stecker zum Steuergerat. Hier Anschluss PC. Vom Anschluss TRX des Steuergerates
geht es dann zurtick an den PC-Anschluss des P3. Fiir die letzte Verbindung liegt dem P3 ein
weiBes EIA-232-Kabel bei.

e  Ohne PC/MAC: EIA-232-Kabel mit RJ45 Anschluss (nicht Y-Kabel mit RJ45 Anschluss) vom K3S
zum Anschluss XCVR. Ein zweites Kabel am P3 Anschluss PC fiihrt zum TRX-Anschluss des
Steuergerates.

A1.11 ELECRAFT KX3

e Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.

e Spezielles Kabel mit 3,5 mm Stereo-Stecker: Spitze geht an D-SUB Pin 3, der mittlere PIN an
D-SUB Pin 2 und untere Teil an D-SUB PIN5

e Ubertragungsrate 38400 bd funktioniert.

e Auswahl des Transceivers ist ELECRAFT.
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Al1.12 ELECRAFT K4D

Hier ist es wie bei neueren ICOM-Transceivern. Die RS232 und die USB-Schnittstellen kénnen unab-
hangig genutzt werden. Daher den ELECRAFT K4D mittels USB mit dem Rechner verbinden und das
Steuergerat mit der RS232-Schnittstelle.

e Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.
e Normales 1:1Kabel:2¢>2,34>3und54¢>5

e Ubertragungsrate 38400 bd funktioniert.

e Auswahl des Transceivers ist ELECRAFT.

A1.13 ANAN-7000DLE MK2 mit Thetis (vormals PowerSDR)

Es wird ein spezielles gekreuztes Kabel mit zwei mal weiblicher Seite benétigt, da das Kabel nicht an
den Computer-Anschluss des Steuergerates, sondern an den TRX-Anschluss gesteckt wird. Das an-
dere Ende muss an eine serielle Schnittstelle des PCs gesteckt werden. In Thetis unter CAT Control
stellt man dann die serielle Schnittstelle mit z.B. 9600 Baud.

Das Steuergerat wird so wie in 3.5.1 beschrieben eingestellt, allerdings mit 9600 Baud.

e Kein Anschluss an SV8 und dementsprechend RTS und DTR.
o gekreuztes Kabel: 2 ¢>3,3¢>2und5¢>5

e Ubertragungsrate 9600 bd funktioniert.

e Auswahl des Transceivers ist ELECRAFT oder KENWOOD.

A1.14 TRX (nicht ICOM alt) mit Steuergerat, SPE Expert 1K-FA (3. Serie) und Compu-
ter

Um diese Konstellation (nicht fir ICOM alt) zum Laufen zu bekommen gibt es folgendes zu beachten:

KENWOOD, ELECRAFT und neuere YAESU arbeiten mit der PA.

Programme wie Ham Office und UCX-Log (Windows) sowie RUM-Log (MacOS) funktionieren.

Die TRX-Abfrage im Steuergerat wird auf Computer gestellt (Meni 05/08).

Eine Verbindung tiber USB vom PC zum Transceiver erfolgt nicht (auch nicht K3S). Man be-

notigt also eine serielle Schnittstelle am Computer und am Transceiver.

5. Der TRX muss so eingestellt werden, dass er bei Anderungen am Gerét keine Daten iiber die
serielle Schnittstelle sendet.

6. Die Ubertragungsraten Computer/Transceiver/Steuergerat/Endstufe miissen alle gleich ein-
gestellt sein z.B. 9600 8N1.

7. Folgende Verbindungen sind herzustellen:

PwnNhPE

Transceiver | Steuergerat Transceiver | Endstufe | Steuergerdat Computer Computer
(9-polig) (9-polig) (15-polig) (9 polig) (9-polig)
2 —> 2 <« 1 2 +—> 2
3 <> 3 3 +«— 3
5 <+— 5 <« 4 5 <«—>» 5

Gegebenenfalls kommen noch die Adern fiir +5V hinzu (siehe 5.5).
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A1.15 TRX (ICOM) mit Steuergerat, SPE Expert 1K-FA (3. Serie) und Computer

An der PA missen nur entsprechend der Bedienungsanleitung Pin 10 (CI-V) und Pin 4 (GND) ange-
schlossen werden. Das Kabel geht direkt in einen ICOM-Verteiler CT-17. Von Dort geht ein weiteres
Kabel zum Steuergerat. Anstelle des ICOM CT-17 kann man auch ein Y-Kabel verwenden, da im CT-17
sowieso alle Anschliisse parallel geschaltet sind.

Bitte Anhang 2 dieser Anleitung beachten.

A1.16 Konfigurationsbeispiel ICOM IC-7300 mit RUMIogNG, N1IMM+ Logger
e das USB Kabel wird in den IC-7300 gesteckt und dann mit dem PC/MAC verbunden
e das Cl-V-Kabel wird in den IC-7300 gesteckt und mit dem Steuergerat verbunden

e Einstellung am ICOM IC-7300
o Meni --> Set --> Connections --> CI-V auswahlen
= Cl-V-Baud Rate auf 9600 stellen
= Cl-V Address auf 94h stellen
= Cl-V Tranceive auf ON stellen
= CI-V USB -> REMOTE Transceiver Address auf 00h stellen
= CI-V USB Port Unlink from [REMOTE] stellen
= CIl-V USB Baud Rate auf 38400 stellen
= CI-V USB Echo Back auf OFF stellen

e PC/MAC-Programm
o die entsprechende serielle Schnittstelle auswahlen
o im PC/MAC-Programm die Ubertragungsrate auf 38400 Baud, 1 Stoppbit, keine
Paritat stellen

e Steuergerat

MenUpunkt 01/16 einen Betrieb/Mode auswahlen z.B. Transceiver 3
Menipunkt 02/16 einen Speicher auswahlen z.B. Speicher 3
Menulpunkt 03/16 ICOM(neu) auswéhlen

MenUpunkt 04/16 9600 bd - 8 N 1 auswéhlen

Menipunkt 05/16 TRX-ID auf 94 und CTRL-ID auf 00 stellen

O O O O
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A1.17 Konfigurationsbsp. ELECRAFT K3S mit RUMIogNG, N1IMM+ Logger, Logger4OM
e das serielle EIA-232-Kabel wird mit dem RJ45 Anschluss in den K3S gesteckt
e das andere Ende wird an den TRX-D-SUB-Anschluss des Steuergerates gesteckt
e das USB Kabel wird in den K3S gesteckt und dann mit dem PC/MAC verbunden

e Einstellung am ELECRAFT K3S
o beim K3S unter CONFIG unter EIA-232 USb einstellen

e PC/MAC-Programm
o die entsprechende serielle Schnittstelle auswahlen
o im PC/MAC-Programm die Ubertragungsrate auf 38400 Baud, 1 Stoppbit, keine
Paritat einstellen

e Steuergerat
o Menupunkt 01/16 einen Betrieb/Mode auswahlen z.B. Transceiver 1
o Menupunkt 02/16 einen Speicher auswahlen z.B. Speicher 1
o Menupunkt 03/16 ELECRAFT auswahlen
O Menlpunkt 04/16 38400 bd - 8 N 1 auswéhlen
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A1.18 Konfigurationsbeispiel ELECRAFT K3S mit UCXlog, HAM Office

das serielle EIA-232-Kabel wird mit dem RJ45 Anschluss in den K3S gesteckt
das andere Ende wird an den TRX-D-SUB-Anschluss des Steuergerates gesteckt
an dem PC wird eine serielle Schnittstelle bendtigt, da USB nicht verwendet werden kann
o daher USB/EIA-232-Adapter in den CPT-D-SUB-Anschluss des Steuergerétes stecken

Einstellung am ELECRAFT K3S
o beim K3S unter CONFIG unter EIA-232 38400 einstellen

PC/MAC-Programm
o die entsprechende serielle Schnittstelle auswahlen
o im PC/MAC-Programm die Ubertragungsrate auf 38400 Baud stellen. 1 Stoppbit,
keine Paritat

Steuergerat
Menipunkt 01/16 einen Betrieb/Mode auswéhlen z.B. Transceiver 1
o Menupunkt 02/16 einen Speicher auswahlen z.B. Speicher 1
o Menupunkt 03/16 ELECRAFT auswahlen
o Menupunkt 04/16 38400 bd - 8 N 1 auswahlen
O Menupunkt 08/16 FB senden ja auswahlen
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Anhang 2: Zusammenschalten verschiedener Gerate im Shack

A2.1 Einleitung

Hin und wieder gibt es die Situation, dass Datenstrome zwischen Transceiver und Logbuch-Programm
auch anderweitig bendétigt werden. Im Normalfall ist der Transceiver mit seiner CAT- oder CI-V-
Schnittstelle mit dem PC verbunden. Sagen wir es ist die COM1. Dann greift das Logbuch-Programm
wie z.B. UcxLog auf die COM1 zu. Logbuchprogramm und TRX kommunizieren miteinander.

Es aber auch weitere Geréate, die mit dem TRX kommunizieren miissen. Das DL9HDA-Steuergerét ver-
flgt daher Gber zwei Schnittstellen. Einmal zum TRX und einmal zum Computer.

Nun gibt es aber weitere Gerate wie z.B. Endstufen mit COM-Schnittstelle, die ebenfalls mit einge-
bunden werden missen. Hier kdnnte man zur Not Y-Kabel verwenden. Aber spatestens, wenn der
TRX Uber USB angeschlossen wird, benotigt man eine komplett andere Losung.

Es gibt verschiedene Moglichkeiten um dieses Problem zu l6sen, die nachfolgend beschrieben wer-
den.
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A2.2 microHAM-Hardware wie USB Interface Ill, micro KEYER Il

Nutzer der microHAM Gerate USB Interface Ill oder micro KEYER Il kénnen mit der mitgelieferten
Software ein virtuelles Kabel und anschlieBend eine Bridge anlegen. Dann kénnen die Daten von zwei
oder mehr Geréaten, die via COM-Port an den PC angeschlossen sind, vermittelt werden. Das Gerat

und die Software miissen allerdings immer in Betrieb sein.

Die schematische Darstellung:

Transceiver

DL9HDA
Steuergerat

microHAM - Gerat

_____________________________________________________________________

Computer
EIA-232/USB| T
< > COM1l | Gebmmmmmmmmee e » COM5 <€===3| _ ,
1 o v
virtuelle i 'F‘_;; <
e 1 = -
EIA-232 ; Briicken i 2 g n
! =]
comz e e s e
<€ : » COM6 € 9: E § ﬁ
| i 38"
USB Device Router 1=+
i 55
UsB 1 E£E5
Ucxlog €=========ceeee-=- > C(OM7 &==-==3| 5 5

Vor UexLog muss der USB Device Router mit eigenem Programmfenster gestartet sein.

Auf der linken Seite sind drei Gerate, die eine Kabelverbindung zum Computer haben (grin):

e Der Transceiver kann direkt (iber eine EIA-232-Schnittstelle oder via Adapter nach USB oder

direkt Gber USB angeschlossen sein. Die Schnittstelle im Gerate-Manager ist hier COM1.

e Das DL9HDA Steuergerat, welches ebenfalls direkt iber eine EIA-232-Schnittstelle oder einen

USB-Adapter angeschlossen sein kann. Im Gerate-Manager ist es hier die COM?2.

e Das microHAM-Gerat ist via USB angeschlossen und erzeugt ist im Gerdte-Manager nur als

USB-Gerat sichtbar.

Mit der Software microHAM USB Device Router 9.3.5. wird folgendes eingerichtet (blau, gelber Hin-

tergrund):

e Das virtuelle Kabel als BUS zwischen COM5, COM6 und COM7. Diese erscheinen dann im Ge-
rate-Manager.

e Die virtuellen Briicken zwischen COM5 und COM1 sowie COM®6 und COM2.

Das Logbuchprogramm, hier UcxLog, spricht dann die virtuelle COM7 an.
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Vorhanden ist ein MOXA UPort mit vier COM-Ports COM1, COM2, COM3 und COM4:

o Gerdte-Manager - O >
Datei  Aktion Ansicht ?
L e AN:sERENN 7 Mol
w :.j.: DESKTOP-TBMSSKS ~
v g Anschlasse (COM & LPT)
E MOXA UPort COM Port 1 (COMT)
§ MOXA UPort COM Port 2 (COMZ)
E MOXA UPort COM Port 3 (COM3)

ﬁ MOXA UPort COM Port 4 (COM4)
iy Audio, Video und Gamecontroller

I Audiceingdnge und -ausginge
_T: Bildverarbeitungsgerite

B Dimmmmbrieslem (T edbe N

An COM1 hangt ein Transceiver in diesem Beispiel ein KX3 mit 9600 Baud und an COM2 hangt das
DL9HDA Steuergerat flir den DL3LAC Christian-Koppler.

Nun startet man die Software microHAM USB Device Router 9.3.5. Unter Virtual Port wahlt man nun
Create Cable aus:

% microHAM USB Device Router 3.3.5

Router  Preset Device  Virtual Port  Help

o "USB Interface il Create Port
Delete Port

Create Cable
Delete Cable

Create Bridge
Delete Bridge

Delete All
Show All

al

Dann legt man einen Bus mit drei weiteren COM-Ports COM5, COM6 und COM7 an:

Create Virtual Cable b4
Enter virtual cable specification
[ bus
COMS v M1
COMB v [T
Com7 e
-
Cancel 0K

Je nach dem, welches Gerat senden darf, wird TX gesetzt. Wenn es zu Kollisionen kommen kann,
dann muss bei TX der Haken entfernt werden.
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Diese drei neuen COM-Ports tauchen dann auch im Gerate-Manager auf:

o Gerate-Manager — O X
Datei  Aktion  Ansicht 7

&= @ E Hm B

v & DESKTOP-7BMISKE ~
W ﬁ Anschlisse (COM & LPT)
i ELTIMA Virtual Serial Port (COMS)
ELTIMA Virtual Serial Port (COME)
ELTIMA Virtual Serial Port (COMT)
MOXA UPort COM Port 1 (COM1)
MOXA UPort COM Port 2 (COMZ)
MOXA UPort COM Port 3 (COM3)
MOXA UPort COM Port 4 (COME)

ol 2 0 A Al A

Als nachstes wird der Bus mit den echten COM-Ports verbunden. Hierzu wieder unter Virtual Port
Create Bridge auswahlen:

Create Port Bridge >

Select ports to be bridged

Coml ~ | | 9600 bps ~ | [8M1 ~ COM5 ~ | 19600 bps ~ | 8N1 ~

Cancel OK

COM1, also der TRX, wird mit COMS5 gebriickt.

Create Port Bridge X

Select ports to be bridged

Ccamz ~ | | 9600 bps ~ | |8N1 ~ COME ~ | | 9600 bps ~ | [8N1 v

COM 2, also das Steuergerat, wird mit COM®6 gebrickt.
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Und in UcxLog wird auf COM7 eingestellt:

ti:; Own Station

General Transceivers | Other Interfacesl Speciall Colors / QSL | Band Plan | Band Data LPT

- [ 3]
Mote: Ezch TRX can use 2 COM ports or the same COM port fior Key/PTT and CAT {with "No Protocol).
Name | Esch COM port can only be used by one TRX.
[~ Disable ports [~ Fast Samplz Rate
—Usedon———— — CAT IEIecraﬂ K303 d|
[~ CW Revers

[18 =]-[28 -] COM port

—KeylPTT control — 3 vI Band  Offseb/kHz
[No Line - 'Hi;h“”'v‘ 2 Change| Auto Detect | | I
portfcom || =] Key|wign 7] _Nz— No Pratosal, DTRIRTS High

Lelelelelel

—Control via CAT
Lines | Key=DTR FTT=RTS ~ I PTT [~ RTTY+PSK
3 [T Decode CW
Mote: Only the same LPT port can be used for [ Kew[Cw)
TRX 1 + TRX 2 + Band Data Fort. Set submodes fo
[T RITY PSK General
- orract =0 =]

[~ Control Band Data Port

Help | ok |

. Free | . Occupied by others |

[ Used by UcxLeq for ..
[T [TRX noX] E‘.Iuster|W|W|nKey| R[Rotor [0 ]caT out] B [Band |

Die Verbindung zum TRX und zum Steuergerat steht:

t{:; QS0 Work - DLIHDA - Version hat keine Lizenz - >

—MNew Q30 [ DXpedition pa—
= an Ji )
Date Online [f] _FEsetTime | |1I]135.2 :I s |cw E Add Call Sign | Clublog
|30.11.2021 1954 utc [ Use TRXJF Becal G50 |  oxspet |
Call sign RsTsent Bl RSTrovd Undolog | arzcom |
ISE}9 |599 Remove Q50 | Log |

Name E| QTH E Remarks <Esce <Enter=
| | | 4
I0TA District/State  Locator _riot= | Manager iz | [ ok QSLPrintMark Award|
I j I I jl j [~ cBA I v| Count

Getestet wurde nur mit dem USB Interface Il und dem micro KEYER Il. Es kdnnte aber wie zuvor be-
schrieben durchaus mit weiteren Geraten von microHAM funktionieren.
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A2.3 Virtual Serial Port Emulator VSPE

Ganz praktisch ist das Programme Virtual Serial port Emulator VSPE. Die Zwei-Rechner-Lizenz kostet
knapp 29 € und ist geeignet zwei echte COM-Ports mit einem Log-Programm zu verkniipfen.

Die schematische Darstellung:

Computer
UcxLog
)
]
EIA-232/USB e v
Transceiver < COML | €mbmmmmm e > COMS5 |€-—--=
' 1
| 1
: o2
gespllt;et: COM- VSPE i %
DL9HDA ElA-232 | = o
§ COM2 | Ghmmmmmm e > COM6 |€----= >
Steuergerat :

Vor UcxLog muss VSPE mit eigenem Programmfenster gestartet sein.

Auf der linken Seite sind zwei Geréte, die eine Kabelverbindung zum Computer haben (grin):

e Der Transceiver kann direkt Gber eine EIA-232-Schnittstelle oder via Adapter nach USB oder
direkt Gber USB angeschlossen sein. Die Schnittstelle im Gerate-Manager ist hier COM1.
e Das DL9HDA Steuergerat, welches ebenfalls direkt iber eine EIA-232-Schnittstelle oder einen
USB-Adapter angeschlossen sein kann. Im Geradte-Manager ist es hier die COM2.

Mit der Software VSPE USB wird folgendes eingerichtet (blau, gelber Hintergrund):

e Das gesplitteten COM-Ports COM1 nach COM5 und COM2 nach COM6.
e Die virtuellen Briicken zwischen COM5 und COMS6.

Das Logbuchprogramm, hier UcxLog, spricht dann die virtuelle COM5 an.
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Unter Device wahlt man Create:

! Virtual Serial Ports Emulater (64 bit) (Emulation started)
Fle  “iew Language Helpers  Emulation - Help

- ®  Create..
TGN
Title Device

Und dann Splitter:

Specify device type

COML Device type

]

é VIRT1 Data splitter creates virtual device that represents
existing serial port to share it between different
applications. Please note that if you have created
virtual serial port COMS, all applications must be
configured to use COMS,

E Mew serial port E Existing serial port Q Client application

<zuick | Weter> | Abbrechen | Hife
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Dann erstellen wir COMS5 als virtuelle serielle Schnittstelle und wéahlen als Quelle COM1:

Specify device characteristics X
Virtual serial port Data source serial port
|coms | feom | settings... |
[~ Read only

v Redirect modem registers

Initial modem registers state
( ¥ RTS ¥ DR

Hiffe

Unter Settings noch die richtige Ubertragungsrate einstellen. Hier 9600 Baud:

Specify device characteristics x
Virtual serial port Data source serial port
ICOM5 Serial port settings > ||_Setdngs... I
DTR/RTS 110
Parity
TR.
Bits 1200
Stop bits 2400
Readlrterval Timeout M
14400
19200
133400
66000 I
o |
115200 md
128000
230400
<Zurick | Fertig stelen 256000 J Hife |
ME0200
921600




Im Fenster erscheint nun:

Virtual Serial Ports Ermulator (84 bit) (Emulation started) — O =

File View Language Helpers Emulation Device Help
@ @[> % %o O

Title Device Status

COHM1 =» COMS Splitter Feady

Nun werden die vorherigen Schritte wiederholt. Allerdings verbinden wir COM6 mit COM2. Ebenfalls
muss die Baud-Rate eingestellt werden und dann sehen wir dieses Bild:

E Virtual Serial Ports Emulator (64 bit) (Emulation started) — O >

Fle ‘“iew Language Helpers Emulation Dewvice Help

s @ [»|n % & bH O

Title Device Status
COH1 =» COMS Splitter Feady
COH2 =» COMe Splitter Feady

COMS5 und COMS6 erscheinen brigens nicht im Gerate-Manager:

o Gerate-Manager — O X
Datei  Aktion  Ansicht 7

&= @ E Hm B

v & DESKTOP-7BMISKE ~
W ﬁ Anschlisse (COM & LPT)
ﬁ MOXA UPort COM Port 1 (COMT)
ﬁ MOXA UPort COM Port 2 (COM2)
ﬁ MOXA UPort COM Port 3 (COM3)
ﬁ MOXA UPort COM Port 4 (COM4)
| Audig, Video und Gamecontroller

| Audiceingdnge und -ausginge
:i‘: Bildverarbeitungsgerate W
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Und nun brauchen wir noch eine Verbindung zwischen COM5 und COM6:

Specify device type X

Device type
- R - |

Bridge connects two data streams

* Thig device does not create new serial port.

E Mew serial port: E Existing serial port Q Client application

czuiick | weter> | Abbrechen | Hife

Unter Stream 1 und 2 wahlen wir unter Settings COM5 bzw. COM6:

Data stream settings... *

Data stream type

ISerial port ;I Test... |

Data stream properties

[
Speed 9600

Stop bits 1

Parity no

Byte size 3

DTR/RTS no

oK I Cancel

Data stream settings... X
Data stream type

Serial port - Test... |

Data stream properties

Port COMe
Speed 5600
Stop bite 1
Parity no
Byte size 8
DTR/RTS no

oK I Cancel
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Und im Hauptfenster sind nun drei Eintrage vorhanden:

! Virtual Serial Ports Emulator (64 bit) (Emulation started)

Device

File  View Helpers  Emulation

E"HE'IQ;K

Language

Help

& o O

In UcxLog wird nun COMS ausgewahlt:

Title | Device | Status
COM1 =3»> COMS Splitter Ready
COHZ =» COMe Splitter Feady
Serial port <=» Serial port Bridge QK

tﬂ:; Cwn Station *
General Transceivers | Other Interfacesl Speciall Colors / QSL | Band Plan | Band Data LPT
Mote: Ezch TRX can use 2 COM ports or the same COM port fior Key/PTT and CAT {with "No Protocol).
Mams I Each COM port can only be used by one TRX.
[~ Disable ports [~ Fast Samplz Rate
~Usedon—————————————— — CAT [Elecraft Kafioc ~|
- CW Revers
[18 ~]-[28 =] muz S r
Key control - g vI Band OffsetkHz
Line active -
INnLine ,l o [an = i IChangel Auto Detect | | -
N2 - Mo Protocol, DTR/RTS High
Port Key i
ortfeow 7] | =] Keyfrioh 7] m | =l
= via CAT | =
Lines [Key=0TR FTT=RTE < | - FTT [~ RTTY+PSK I =
Mote: Only the same LPT port can be used for [ Kew[Cw) I™ Decode CW I LI
TRX 1+ TRX 2 + Band Data Port. Set submodes fo
[ RTTY [~ PsK General Iﬂ
[~ Gontrol Band Data Fort - offset/ Hz x
Help | ok |

. Free | . Occupied by others |

| Used by UcxLog for ...

[Tn[TRx noX] Cluster [w[WinKey[ R[ Rotor [0 ]cAT Out] B [ Band

Die Verbindung zum TRX und zum Steuergerat steht:

ﬂ:} Q50 Work - DLOHDA - Version hat keine Lizenz — *
—MNew Q30 [ DXpedition Band hos
; L utt Add Call Si
Date  Onine [f _REset Time | fionez e [or ] _#dd call sign | [ Clublog
|30.11.2021 EEE 2 =T Recal QS0 | DX Spot |
Call sign sTsent B RSTrevs Undolog | grzcom |
|5953 IS% Remove QSO I Log |
Name El QTH E| Remarks <Escx «:Emer»J
! | | +
I0TA District/State _ Locator _Mictc | Manager [cic| [~ ok QSLPrntMark  award[
I j I I jl ~|~ cBA |.. A Count

57




Man kann lbrigens mit VSPE auch weitere Schnittstellen verbinden:

Virtual Serial Ports Emulator (64 bit) (Emulation started) — O *

Fle  View Language Helpers Emulation Device Help

s 3| > ¥ & O

Title Device Status
COM1 => COMS Splitter OK
COM2 => COME Splitter OK
COM3 =» COM7 Splitter OK
Serial port <=: Serial port Bridge QK
Serial port <=: Serial port Bridge QK

Also ein sehr niitzliches Tool, wenn man die 29 € ausgeben méchte.
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A2.4 comOcom und COM-Connect

Eine weitere Moglichkeit besteht, wenn man kein Geld ausgeben mdochte. Hier wird comOcom und
ein Java-Programm, COM-Connect, verwendet. Die Funktionalitdt ist dann ahnlich wie im vorherigen
Abschnitt mit VSPE beschrieben.

Die schematische Darstellung:

Computer
ElA232/usB|  TTTTTTTTTTTTITTmTmemmmmmoemooooeoo
Transceiver <€ > COM1 €====> &--<» COM5 €====3
i £
COM- 1| S
Connect comOcom 182
DL9HDA ElA-232 18®
. < COM2 |G=== COME | €mmmms :
Steuergerat - > < >
________ A
1
I
v
UcxLog

Vor UcxLog muss comOcom (ohne eigenes Programmfenster, liuft bei Systemstart) und
COM-Connect mit eigenem Programmfenster gestartet sein.

Auf der linken Seite sind zwei Geréte, die eine Kabelverbindung zum Computer haben (grin):

e Der Transceiver kann direkt Gber eine EIA-232-Schnittstelle oder via Adapter nach USB oder
direkt Gber USB angeschlossen sein. Die Schnittstelle im Gerate-Manager ist hier COM1.

e Das DL9HDA Steuergerat, welches ebenfalls direkt tber eine EIA-232-Schnittstelle oder einen
USB-Adapter angeschlossen sein kann. Im Gerate-Manager ist es hier die COM?2.

Mit der Software comOcom wird folgendes eingerichtet (blau, gelber Hintergrund):

e Die virtuelle Briicke zwischen COM5 und COM6.

COM-Connect verbindet nun die COM-Ports COM1, COM2 und COMS5. Das Logbuchprogramm, hier
UcxLog, spricht dann die virtuelle COM6 an.
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Zuerst besorgt man sich die kostenlose Software comOcom, die auch mit Windows 10 arbeitet und
serielle Schnittstellen emuliert. Das heilt, es werden Schnittstellen angelegt, die aber keinerlei Hard-
ware haben.

Die Installation, zumindest unter Windows 10 Home, erfolgt mittels Konsole und Administrator-Rech-
ten. In der ReadMe.txt steht alles drin.

a
Datei  Aktion Ansicht 7

¢ @E EEB X

v % DESKTOP-7BM35KS
w ﬁ Anschlisse (COM & LPT)
§ MOXA UPort COM Port 1 (COMT1)
) MOXA UPort COM Port 2 (COM2)
§ MOXA UPort COM Part 3 (COM3)
§ MOXA UPort COM Port 4 (COM4)
| Audio, Video und Gamecontroller
I Audioeingdnge und -ausgange
% Bildverarbeitungsgerite
| Biometrische Gerite
v ) combcom - serial port emulators
i comOcom - bus for serial port pair emulator 0 (COMS <-> COME)
& comDcom - serial port emulator

& comOcom - serial port emulator

Neben den vier COM-Ports des MOXA ist nun auch eine Briicke mit den virtuellen COM-Ports COM5
und COM 6 eingerichtet worden.

An COM1 ist der TRX angeschlossen. Hier im Beispiel wieder ein ELECRAFT KX3. Die Ubertragungsrate
betragt 9600 Baud. An COM?2 ist das Steuergerat angeschlossen. Via COM5 wird UcxLog mit COM6
verbunden.

Das Programm COM-Connect wird in diesem Beispiel wie folgt eingestellt und dann auf START driic-
ken:

by COM-Connect 1.00

COMS COom1 Ccomz

9600 9600 9600

None None None

ELEO
CLECEE

|:HHHH§H

STOP

@ 3th of Movember 2021 — DLSHDA

60



Im Logprogramm, hier UcxLog, konfiguriert man dann den Transceiver. Wichtig ist, dass man emu-

lierten Port COM6 auswahlt.

%; Own Station

General Transceivers | Other Interfacesl Speciall Colors / Q5L | Band Plan | Band Data LPT

R
Name I
[~ Dizable portz

—Usedon—————

I'I.B 'l -I 28 'I MHz
—Kew/PTT control Line active
lm PTT [High  ~
3c~_|::0r.1j| |=| Key|High |~

Lines e e =]

Mote: Only the ssme LPT port can be used for
TRX 1+ TRX Z + Band Data Port.

[~ Gontrol Band Data Port

Mote: Each TRX can use 2 GOM ports or the same COM port fior Key/PTT and GAT (with "No Protocol’).
Each COM port can onhy be used by one TRX.

[~ Fast Sample Rate

~ CAT |Elecraft K300 ~|

CW Revers
COM port I-

Band OffsetkHz

Changel Auto Detect |
N2 - No Protocol, DTRYRTS High

Node 3| W
1

r wia CAT

Lelelelelels

r PTT [~ RTTY+P3K
I Key (O] [~ Decode CW
Set submodes fo
™ RTTY Psﬂ General
L ey

Help |

ok |

. Free | . Occupied by others |

| Used by UcxlLog for ... |
[Tn [TR2¢ n[DX[ Cluster [w [WinKey[ R [ Rotor [0 [CAT Out[B [Band |

Die Verbindung zum TRX und zum Steuergerat steht:

#} Q50 Work - DLSHDA - Version hat keine Lizenz - X
—New QS0 [ DXpediton T an
; aan xode Add Call Sign
Dte_oneef Settiline] o Sl o el S | [ Clublog
[prizze21  [1957 wtc@ : use T fe _Bo0A1 050 |  Dxspot |
EAE ReTsent B RSTreve Undolog | orzcow |
|599 |599 Remove QS0 I Log |
Name [2] atH_[l Remarks “EscE <Enters
! | | 4
I0TA DistrictState  Locator liot= | Manager Mote| [~ gx  QSLPrintMark  aAwara[
I j I | jl j [~ cea - Count
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